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Scanreco Rc400 G2B -radiokaukosiitimen ohjelmointi

Nima ohjeet koskevat tavallisia radiokaukosaétimid. Erikoisvalmisteisilla koodeilla voi olla erilainen SET-asetusten jako koneen toimintatiloihin
(CRANE / PLATFORM). Katso erityisohjeita.

Scanrecon radiokauko-ohjaimet esiasetetaan tehtaalla sopivilla asetuksilla, jotka sopivat asiakkaan tilauksen yhteydessé ilmoittamiin
sahkohydraulisiin eritelmiin. Kauko-ohjaimen asetuksia voi kuitenkin olla tarpeen muuttaa sen mukauttamiseksi koneen
erityisolosuhteisiin tai kéyttijén erilaisiin herkkyyksiin. RC400 G2B -radiokauko-ohjaimen nopeuksia voidaan sdataa

lahettimestd késin, kytkemailld se kaapelilla ja siirtymailld ohjelmointitilaan ("on-line") jaljempéand kuvatulla tavalla.

Ohjelmointi suoritetaan kolmessa vaiheessa:
- Siirry ohjelmointitilaan;
- S&4da jarjestelma;
- Poistu ohjelmointitilasta tallentamalla tehdyt muutokset.

Ohjelmointi tapahtuu useassa vaiheessa. Kukin vaihe on tarkoitettu tietyn parametriryhmén séatimiseen.
Alla olevassa taulukossa on ilmoitettu, mitd ohjelmointivaihetta on kdytettdva kunkin sdddettdvéin toimintotyypin osalta.

Siirry ohjelmointitilaan
Voit siirtyd ohjelmointitilaan noudattamalla seuraavia ohjeita:

- Irrota paristo ldhettimesta;

- Liité lahetin keskusyksikkoon sarjakaapelilla;

- Paina nosturin ja ldhettimen hatipysdytyspainiketta (varmista, ettd kaikki on aluksi pois péiltd);
- Vapauta ldhettimen hétdpysaytyspainike;

- Vapauta nosturin hétapyséaytyspainike;

- Kytke keskusyksikko padlle REMOTE-tilassa;

- Kytke lahetin paélle painamalla kerran ON-SIGNAL-painiketta (punainen LED syttyy).

- Siirrd TURTLE/HARE-kytkintd 5 sekunnin kuluessa useita kertoja oikealle, kunnes ldhetin antaa danimerkin;
- Olet nyt ohjelmointitilassa.

- Valitse vaihe, jota haluat muuttaa, painamalla ON-SIGNAL-painiketta "x" kertaa;

(Esimerkiksi: paina 3 kertaa siirtydksesi vaiheeseen 3).

Valittu vaihe ilmaistaan toistuvasti sekd visuaalisesti (ldhettimen punainen LED vilkkuu "x" kertaa) etti akustisesti
(1ahetin antaa syklisesti, 5 sekunnin vilein, jdljempéni kuvatut d4net).

Kiéytettéivissd olevat ohjelmointivaiheet ovat:

STEP | TOIMINTO AANI AANEN KUVAUS
01 Liikesuunnan kdantaminen . 1 lyhyt piippaus
02 Kaynnistysnopeuden sdidtdo (CRANE-tilassa = SET1) .o 2 lyhytté piippausta
03 Maksiminopeuden siitd JANIS-tilassa (CRANE-tilassa) e 3 lyhytté piippausta
04 Maksiminopeuden sédtd KILPIKONNA-tilassa (CRANE-tilassa) oo 4 lyhytta piippausta
05 Kiihdytysramppien saato (CRANE-tilassa) -. 1 pitkd piippaus 1 lyhyt
06 Hidastusramppien sditdé (CRANE-tilassa) - 1 pitkd piippaus 2 lyhyttd
07 Kaynnistysnopeuden séitd (PLATFORM-tilassa [WMB] = SET2) — e 1 pitké piippaus 3 lyhyttd
08 Maksiminopeuden siité JANIS-tilassa (PLATFORM [WMB]-tilassa) — oo 1 pitkd piippaus 4 lyhyttd
09 Maksiminopeuden sdiatd KILPIKONNA-tilassa (PLATFORM [WMB]-tilassa) - 2 pitkda piippausta 1 Iyhyt
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10 Kiihdytysramppien sddto PLATFORM [WMB]-tilassa —-——.. 2 pitkaa piippausta 2 lyhytta

11 Hidastusramppien sddto PLATFORM [WMB]-tilassa —_—. e 2 pitkaa piippausta 3 lyhytta

Muut ohjelmointivaiheet ovat VARATTUIJA, eiké niitd saa muuttaa.

Ohjelmoinnin aikana aina kun painat ON-SIGNAL-painiketta, siirryt seuraavaan vaiheeseen.
Jos haluat valita edellisen vaiheen, ohjelmointi on keskeytettidva (painamalla hitipainiketta) ja aloitettava alusta.

HUOMAUTUS: kun olet tietyssd ohjelmointivaiheessa, radiojarjestelma toimii sen vaiheen mukaisilla nopeuksilla,
jossa olet, ja jittda huomiotta tulon, joka normaalisti asettaa toimintatilan CRANE tai PLATFORM.

Esimerkiksi: jos koria ei ole asennettu nosturiin, radiojérjestelma toimii CRANE-tilassa.

Mutta jos siirryt ohjelmointitilaan ja valitset vaiheen nro 8 (PLATFORM [WMB]-tilan enimmaéisnopeuden siéto),
radiojérjestelma toimii PLATFORM-tilan nopeuksilla - niin kauan kuin pysyt ohjelmointitilassa,

vaikka kori ei olisikaan asennettuna.

HUOMAUTUS: jos olet asettanut nopeudet CRANE-tilaan (siis vaiheet 1-6) ja kun poistut ohjelmointitilasta,
kone toimii eri nopeudella kuin ohjelmoinnin aikana asetettu nopeus,

ehk radiojarjestelma toimii PLATFORM-tilassa.

PLATFORM-tilan valintatulo on kytkettéva positiiviseen, jolloin kone toimii CRANE-tilassa.

HUOMIO
Ohjelmoinnin aikana radiojérjestelmé toimii normaalisti, mutta kiinniti huomiota koneen liikkeisiin.

On mahdollista ohjelmoida vain yksi liike kerrallaan. Aktivoitu vipu tunnistaa vaihdettavan liikkeen.
Ohjelmoitavan liikkeen valitsemiseksi on vélttdméatonta, ettd vipu aktivoidaan juuri kuolleen alueen ulkopuolella,

jotta DV-13ht0 syttyy ja osoittaa, ettd liikke on kdynnissa.

Jos kone on ohjelmoinnin aikana asetettava uudelleen paikalleen, voit kéyttdd myos useampaa vipua samanaikaisesti,
mutta kun muutat sdétod, vain ohjelmoitavan vivun on oltava aktiivinen.

Vaihe 1 - Liikesuunnan kiintiminen

Tassi vaiheessa on mahdollista kddntié vivun tyosuunta. Kun vivun toiminta on kdinnetty, toiminto toimii vastakkaiseen suuntaan:
kun vipua siirretdén eteenpdin, 1aht64 B ohjataan (1ahdon A sijasta).

1. Siirry ohjelmointi tilaan.

2. Valitse vaihe nro 1 painamalla ON-SIGNAL-painiketta kerran
(l&hetin antaa 1 lyhyen &4nen toistuvasti ja punainen LED vilkkuu kerran 5 sekunnin vilein).

3. Siirrd vdhintdédn sen toiminnon vipua, jonka suunnan haluat kdantaa
(kiinnitd huomiota koneen liikkeeseen!).

4. Pidi vipu aktivoituna ja siirri KILPIKONNA/JANIS-kytkinti kerran oikealle kintézksesi liikkeen,
tai vasemmalle kédantddksesi liikkeen takaisin alkuperdiseen tydskentelysuuntaan.

Toista edelld mainittu menettely vaiheesta 3 alkaen kaikkien vipujen kdantamiseksi.
Siirry lopuksi tarvittaessa seuraavaan ohjelmointivaiheeseen painamalla START-painiketta tai tallenna muutokset
painamalla ldhettimen hétépyséytyspainiketta.
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Vaiheet 2, 3, 4 (tai 7, 8, 9) - Kayntinopeuksien saato CRANE-tilassa (tai PLATFORM-tilassa).

Naisséd ohjelmointivaiheissa on mahdollista muuttaa seuraavia nopeuksia:

- toiminnon liikkeen lihtonopeus (koskee sekd JANIS- etti KILPIKONNA-asetusta);
- toiminnon enimméisnopeus, jota kiytetiin, kun vipua kiytetiin tiysin (JANIS-asennossa);
- toiminnon enimmaéisnopeus, jota kéytetdéin, kun vipua kéytetddn tdysin (KILPIKONNA-asennossa).

1. Siirry ohjelmointi tilaan;

2. Valitse haluamasi vaihe painamalla ON-SIGNAL-painiketta 2, 3 tai 4 (7, 8 tai 9) kertaa
(katso vaiheen kuvaus ja merkitys ensimmaéisen sivun taulukosta).
Valittu vaihe maarittdd, asetetaanko CRANE- vai PLATFORM-tila.

3. Siirrd sdddettdvin toiminnon vipua. Toiminto toimii normaalisti myds ohjelmoinnin aikana.
Jotta ndet tekemiesi muutosten vaikutuksen, kokeile liikkeen 1dhtonopeutta tai maksiminopeutta sen mukaan,
mité olet ohjelmoimassa.

4. Pidi vipu aktivoituna ja siirrdi KILPIKONNA/JANIS-kytkinti toistuvasti:
- vasemmalle pienentddksesi l1dhtdarvoa (vihentddksesi nopeutta);
- oikealle lisdtéksesi ldhtdarvoa (lisdtéksesi nopeutta).

Toista edellé oleva menettely kohdasta 3 alkaen jokaiselle sdadettiville vivulle.
Siirry lopussa tarvittaessa seuraavaan ohjelmointivaiheeseen painamalla START-painiketta tai tallenna muutokset
painamalla ldhettimen hatidpyséytyspainiketta.

Vaiheet 5 ja 6 (10 ja 11) - CRANE-tilassa tapahtuvien toimintojen kidynnistys- ja vapautusviiveiden siito.
(PLATFORM)

Naéissd ohjelmointivaiheissa on mahdollista ohjelmoida kunkin toiminnon kiihdytys- ja hidastusviiveet
(erikseen molempiin suuntiin A ja B).

1. Siirry ohjelmointi tilaan;

2. Valitse haluamasi vaihe painamalla ON-SIGNAL-painiketta 5 tai 6 (10 tai 11) kertaa
(katso vaiheen kuvaus ja suhteellinen merkitys ensimmaisen sivun taulukosta).
Valittu vaihe maarittdd, asetetaanko CRANE- vai PLATFORM-tila.

3. Siirrd sdddettdvén toiminnon vipua.

4. Pidi vipu aktivoituna ja siirri KILPIKONNA/JANIS-kytkinti toistuvasti.
- vasemmalle, jotta rampin kesto lyhenee (pienempi viive, lyhyempi suoritusaika);
- oikealle rampin keston pidentdmiseksi (suurempi viive, pidempi suoritusaika).

Toista edelld oleva menettely kohdasta 3 alkaen jokaiselle sdddettévélle vivulle. Siirry lopuksi tarvittaessa seuraavaan
ohjelmointivaiheeseen painamalla START-painiketta tai tallenna muutokset painamalla 1dhettimen hitipysdytyspainiketta.

HUOMIO: Aseta hidastusrampit huolellisesti. Jos hidastusramppi on asetettu ja vapautat vivun,

liike ei pysdhdy valittomasti, vaan sen pysdhtyminen kestdd kauemmin,

miké voi aiheuttaa vaaroja hétdtilanteessa.

Rajoita hidastusrampit valttdméttoméaan, jotta vivun liilan nopeasta vapauttamisesta johtuvat vérdhtelyt vaimenevat.
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Sédatojen tallentaminen

Kaikki ohjelmoinnin aikana tehdyt sdadot ovat reaaliaikaisia ja ne tallennetaan valittomasti.
Kun s&dtd on suoritettu, paina lahettimen hitipysaytyspainiketta poistuaksesi ohjelmointitilasta.

Keskusyksikon sisdisen nidyton kiytto

Ohjelmointi voidaan suorittaa tdysin "sokkona", kun seurataan vain LED-valon vilkkumista ja ldhettimen danimerkkid (piippaus).
On kuitenkin erittdin hyodyllistd katsoa kaksinumeroista ndytto4, joka sijaitsee keskusyksikon sisélld ja nikyy kannessa olevan
pienen lapindkyvéan ikkunan ldpi. Siitd ndet valitun ohjelmointivaiheen ja sdddettdvin parametrin arvon.

Ohjelmointitilaan siirtymisen jélkeen néytdssa nakyy vuorotellen "Po" ja "00" (Po = ohjelmointitila, 00 = ohjelmointivaihe).
Paina ON-SIGNAL-painiketta siirtyéksesi seuraavaan ohjelmointivaiheeseen.

Jos et litkuta mitéén vipua, kun olet missé tahansa ohjelmointivaiheessa,
nédytdssd ndkyy vuorotellen "Po" ja sen ohjelmointivaiheen numero "nn", jossa olet.

Kun vipua siirretddn, ndytossd niakyy lyhyesti kdsketyn toiminnon numero (esimerkiksi: "1A" tai "5B"),
sitten ndytetdén sen jilkeen ndytetddn tasaisesti kyseistd liikettd varten asetetun parametrin arvo.
Luetulla numeroarvolla on eri merkitys kyseisestd parametrista riippuen.

Néytetyt arvot voivat olla 01-99, sitten "HI", joka tarkoittaa 100.
Parametriarvon merkitys riippuu valitsemastasi ohjelmointivaiheesta:

» Liikkeiden kéanteisliikettd varten: "0" tarkoittaa alkuperéisid suuntia,
kun taas "1" tarkoittaa, ettd liike on kddnnetty.

+  Kiynnistysnopeuden ja JANIS-asetusten osalta:
radiokaukosédtimelld asetetun maksimivirran prosentuaalinen arvo (asetettu tehtaalla).

+  KILPIKONNA-nopeusasetuksissa: prosentuaalinen vihennysarvo verrattuna JANIS-nopeuteen.

*  Ramppiasetusten osalta: aika sekunnin kymmenesosina, jonka 1&ht6 tarvitsee siirtydkseen minimistd maksimiin,
jos se aktivoidaan &killisesti.

Revision history:
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